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Wstep

Niniejszy dokument opisuje protokdot Modbus uzywany w urzadzeniach (GENIUS; model HOUSE 2026) ze sterowaniem
przez Wi-Fi (3001-013). Niniejsza wersja instrukcji jest przeznaczona dla urzadzen z oprogramowaniem uktadowym w
wersji 102 i nowszych. Numer wersji oprogramowania uktadowego znajduje sie na etykiecie samoprzylepnej znajdujacej
sie na ptytce drukowanej oraz w rejestrze wejSciowym wersji FW.
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Na poczatek przedstawiamy kilka przydatnych informacji, ktére pomoga Ci rozwigza¢ wszelkie problemy:

Z urzadzenia mozna odczytac tylko te rejestry, ktore s dostepne na dysku. W przeciwnym wypadku jednostka zwréci
btad o kodzie 0x02 — Nielegalny adres danych.

Urzadzenie potrzebuje okreslonego czasu na przetworzenie zgdania, dlatego nalezy uwzgledni¢ wystarczajgcy czas na
odpowiedz. Czas reakcji urzadzenia rdézini sie w zaleznosci od wybranej funkcji Modbus oraz liczby
odczytanych/zapisanych rejestréw. Zazwyczaj czas odpowiedzi wynosi okoto 4 ms.

W przypadku braku komunikacji miedzy urzgdzeniem a komputerem nalezy upewnic sie, ze wysytane ramy sg poprawne

oraz ze na magistrali komunikacyjnej zachowano przerwy trwajgce co najmniej 4 ms, aby umozliwi¢ prawidtowe
wykrywanie korncowek ram.

Magistrala dziata w tzw. trybie AZ (Half-duplex). Oznacza to, ze nie jest w stanie przyjmowac dalszych zadan, dopdki nie
odpowie na poprzednig konfiguracje Modbus.

Aby sprawdzi¢ lub zweryfikowa¢ poprawnosé obliczen CRC protokotu Modbus, mozna skorzystac z kalkulatora on-line:
https://www.lammertbies.nl/comm/info/crc-calculation.html

Kalkulator nalezy przetaczy¢ na wprowadzanie znakéw HEX, a wynik CRC-16 (Modbus) bedziemiat zamienione bajty
gorne i dolne w ramie Modbus.
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Ogodlny opis protokotu Modbus

Instrukcja obstugi
WIFI-Modbus — komunikacja

Protokét Modbus to protokét master-slave. Na magistrali znajduje sie tylko 1 urzadzenie master i maksymalnie 247

urzadzen slave (w naszym przypadku jednostek). Komunikacja jest zawsze inicjowana przez urzadzenie master.

Urzadzenie slave odpowiada tylko na zadania urzadzenia master. Modbus wykorzystuje reprezentacje danych w

formacie big-endian. Oznacza to, ze dla elementéw wiekszych niz 1 B, najwyzszy bajt jest wysytany jako pierwszy, a

najnizszy bajt jako ostatni.

Tryby komunikacji

Tryb unicast:

Urzadzenie nadrzedne (master) adresuje jedno konkretne urzgdzenie podrzedne (slave) za pomocg swojego adresu

Modbus. Urzadzenie podrzedne (slave) przetwarza wiadomos¢ i odpowiada.

Funkcja Modbus

1B

Data

N*1B

Protokot Modbus definiuje trzy podstawowe typy jednostek PDU:

Jednostka danych Modbus
(PDU)

1) Zadanie PDU - Stuzy do adresowania jednego lub wiekszej liczby urzadzen podrzednych przez urzadzenie

nadrzedne (master).

Pole funkcji Modbus zawiera kod danej funkcji Modbus. Nastepnie pole danych jest aktualizowane na podstawie

podanej funkcji adresu Modbus, liczby zmiennych, wartosci zmiennych i innych parametréw.

2) Jednostka odpowiedzi PDU - Stuzy do wysytania pozytywnej odpowiedzi do urzgdzenia podrzednego na otrzymane

zadanie PDU.

Pole funkcji Modbus zawiera te samg wartos¢, co w odebranym zgdaniu PDU. Sekcja danych zawiera nastepnie,

w zaleznosci od danej funkcji Modbus, wartosci operacyjne, odczyty wejs¢, cewki itp.

3) Jednostka odpowiedzi wyjatku PDU —Stuzy do wysytania negatywnej odpowiedzi na zadanie PDU odebrane przez

urzadzenie podrzedne.

Pole funkcji Modbus zawiera wartos$¢ funkcji Modbus z jednostki zgdania PDU oraz cyfre 0x80, co oznacza awarie.

Sekcja danych identyfikuje btad.
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Kody btedow w jednostce PDU odpowiedzi na wyjgtek

Kod Typ kodu funkgcji Oznaczajqcy

0x01 | Nielegalna funkcja Modbus Wymagan.a funkcja Modbus nie jest obstugiwana przez serwer
(urzadzenie)
P k jestr...) jest k tugi

0x02 | Nielegalny adres danych odany adres (cewka, rejestr...) jest poza zakresem obstugiwanym
przez serwer

0x03 | Nielegalna wartos¢ danych Przesytane dane sg nieprawidtowe

0x04 | Awaria urzadzenia Podczas wykonywania zgdania wystgpit nieodwracalny btgd
Kod przeznaczony do uzytku w programowaniu. Serwer zgtasza

0x05 | Potwierdzenie otrzymanie prawidtowego zadania, ale jego wykonanie potrwa
dtuzej.

0x06 | Urzadzenie jest zajete Kod przezna'czony do uzytku w programpwaniu. Serwer jest zajety
wykonywaniem dtugotrwatego polecenia.

L. - Kod przeznaczony do pracy z plikami. Serwer napotkat bfad
Bt

0x08 ad parzystosci pamieci parzystosci podczas proby odczytu pliku.

Kod przeznaczony do wspotpracy z bramka. Bramka nie moze
ielic Ccieski P s

OXOA | Brama - écieska transmisji niedostepna przydzie |.c, wewnetrznej sciezki tran.s (?ru z portL.J YVEJSCIOWEgO do
portu wyjsciowego. Prawdopodobnie jest przecigzona lub
nieprawidtowo skonfigurowana.

0xOB Brama - Urzgdzenie docelowe nie Kod przeznaczony do wspotpracy z bramg. Urzadzenie docelowe

odpowiada nie odpowiada, moze by¢ nieobecne.

Kody funkcji Modbus

1) Kody funkcji publicznych - S3 jasno zdefiniowane i publicznie udokumentowane. Ich unikalnos$¢ jest
gwarantowana. Zawierajg rowniez niewykorzystane kody do wykorzystania w przysztosci.
2) Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika- Pozwdl uzytkownikowi zaimplementowac funkcje, ktéra nie
jest zdefiniowana w protokole. Unikalnos¢ kodu nie jest gwarantowana.
Zakresy kodow funkcji Modbus
Kod funkcji Typ kodu funkcji
1..64 Kody funkcji publicznych
65 ...72 Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika
73 ... 100 Kody funkcji publicznych
101 ... 110 Kody funkcji zdefiniowane przez uzytkownika
111 ... 127 Kody funkcji publicznych
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Ogodlna przestrzen adresowa Modbus

Przestrzen adresowa protokotu Modbus opiera sie na zestawie tablic o charakterystycznych znaczeniach. Zdefiniowano
cztery podstawowe tablice:

Tabela Opis Dostep Przestrzen adresowa (nie jest wymagana)
Wejscia dyskretne 1-bit Tylko do odczytu 0x2710 do Ox4E1F
Cewki 1-bit Czytadi pisac 0x0000 do 0x270F
Rejestry wejsciowe 16-bit Tylko do odczytu 0x7530 do Ox9C3F
Rejestry pamieci masowe;j 16-bit Czytac i pisac 0x9C40 do 0xC34F

Modbus na RS485

Domyslne ustawienia magistrali RS485

Protokot Modbus RTU definiuje domysine ustawienia tgcza szeregowego w nastepujacy sposob:

Szybkos¢ transmisji 19200
1 bit startowy

8 bitéw danych

1 bit parzystosci parzystej
1 bit stopu

Powyzsze parametry sg domysinymi ustawieniami urzadzenia

Mozna réwniez ustawi¢ szybkos¢ transmisji na 4800, 9600 i opcje braku parzystosci.

Podtaczenie pinédw przewodu do ztacza RJ45 w celu potgczenia z HUB8

A © -
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- e 2
--I R ) 3
- _— 4
) ER—— 5
L" i :? _— «.wk‘6
1 ya—sa 7
=HHHH —
‘.J’ail i vl

12345678

Piny 1, 2, 7, 8 muszg pozostac odtgczone
Piny 3, 4 — przewdd danych magistrali RS485 A
piny 5, 6 — przewdd danych magistrali RS485 B
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Struktura ramki Modbus RTU na magistrali RS485

W trybie Modbus RTU, 1B sktada sie z dwdch czterobitowych znakdéw szesnastkowych. Transmisja ramki Modbus
rozpoczyna sie i koficzy przerwg na magistrali dfuzszg niz 3,5 znaku. Podczas transmisji ramki odstepy miedzy znakami
nie mogg by¢ wieksze niz 1,5 znaku.

CRC
Poczatek Adres Funkcja Dane Koniec
ramki Modbus Modbus Dolny B | Gérny B ramki
>3, 1B 18 N* 1B 2B >3,5
znaku znaku

|

Ramka Modbus na linii szeregowej

Adresowanie urzadzen podrzednych:

Adres Oznaczajgcy
0 Adres rozgtoszeniowy
od 1do 247 Indywidualne adresy podrzedne
248 do 255 Skryty

W ramkach Modbus RTU zawierajacych odpowiedzi przeznaczone dla urzadzenia nadrzednego pozostawiany jest adres
Modbus odpowiedniego urzagdzenia podrzednego.

Obliczanie CRC

Obliczenia CRC sg wykonywane na podstawie catej ramki, w tym adresu urzadzenia podrzednego Modbus, funkcji
Modbus i czesci danych ramki.

1. Zainicjuj 16-bitowy rejestr CRC na OxFFFF.
Wykonujemy operacje XOR pierwszych 8 bitdw ramki z dolnym bajtem rejestru CRC i zapisujemy wynik w rejestrze
CRC.

3. Przesuwamy rejestr CRC o 1 b w prawo (w kierunku LSB), wypetniamy rejestr CRC MSB o 0. Przechwytujemy i
oceniamy najnizszy bit, ktdry wypadt w wyniku przesuniecia.

4. Jesli ten bit byt rowny 1, wykonujemy operacje XOR miedzy rejestrem CRC a wartoscig 0xA001 (generujgc

wielomian = 1+x2+x15+x16). Wynik zapisujemy ponownie w rejestrze CRC.

Powtarzaj kroki 3 i 4, az zostanie wykonanych osiem przesuniec rejestru CRC.

Wykonujemy operacje XOR nastepnych 8 bitéw ramki z dolnym bitem rejestru CRC i powtarzamy kroki od 3 do 5.

Kontynuujemy w ten sposdb az do ostatniego bajtu ramki.

Wynikowa warto$¢ CRC jest zapisywana w rejestrze CRC.

XN,

Podczas umieszczania wartosci CRC w ramce Modbus konieczna jest zamiana gérnego i dolnego bajtu rejestru CRC
(patrz struktura ramki Modbus RTU na tgczu szeregowym).
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Lista funkcji Modbus
Przeznaczenie | Kod funkcji Rozkaz Publiczny/Uzytkownik
Wejscie.
Rejestry 0x04 Odczyt rejestréow wejsciowych Publiczny
Wstrzymanie. 0x03 Odczyt rejestrow posiadania Publiczny
Rejestry 0x10 Zapisz wiele rejestréw przechowywania Publiczny

Przestrzen adresowa Modbus dla jednostek WIFI

Lista rejestrow wejsciowych

Adres

Rejestr wejsciowy rejestr Opis Jednostki Format | R/W
Wersja oprogramowania 0x7530 Wersja oprogramowanla sprzetowego w i Uint16 R
sprzetowego urzadzeniu
Status interfejsu uzytkownika 0x7531 | stany interfejsu uzytkownika - uintl6
Status wentylatora 0x7532 Stany wentylatorow - uintl6 R
Status AFP 0x7533 | status ochrony przed mrozem - uintl6 R

Rejestr stanu czujnika jakosci powietrza:
bit 0, 1- catkowity AQS
Stan AQS 0x7534 | bit 2, 3 —status AQS 2 - uintlé R
bit 4, 5 — status AQS 1
bit 6-15 — nieuzywany
Wymagana wartos¢ przeptywu zgodnie z 0,1 .

t I 1 R
przeptyw_wentylatora_aqgs 0x7535 wartogciami AQS m3/godz. uintl6
napiecie wentylatora .

— ,01V 1 R
1_wentylatora 0x7536 Wymagane napiecie wentylatora 1 0,0 uint16
napiecie wentylatora 0x7537 . 0,01V uintl6 | R
2_wentylatora Wymagane napiecie wentylatora 2

W iecie chf - -
napiecie_wentylatora_poh_cd 0x7538 ymagane napigcie chtodzenia wtdrnego, 0,01V uintl6 R
wentylator 1
napiecie_wentylatora_poh_cd 0x7539 Wymagane napiecie chfodzenia wtornego, 0,01V intl6 R
wentylator 2
. Wymagane napiecie wentylatora chtodzenia i .
napiecie_cd_preh_wentylatoral 0x753A . 0,01V uint16 R
podgrzewania wstepnego 1
napiecie_wentylatora_preh_cd 0x753B Wymagane r?apleae wentylatora chodzenia i 0,01V uint16 R
podgrzewania wstepnego 2
W t ie AQSi 1
wentylator_req_flow 0x753C | . yma'gan.y przep .yW (na podstawie AQS o uintl6 R
zadania uzytkownika) m3/godz.
1ppm/0,1%/ .
t_AQS1 0x753D fh o 116 R
act_AQ X Aktualna wartosc¢ czujnika AQS1 1Bg/m3 uin
1ppm/0,1%/ .

2 1
act_AQS Ox753E Aktualna wartos¢ czujnika AQS2 1Bg/m3 uint16 R
Te 0x753F | Temperatura powietrza zewnetrznego 0,1°C intl6 R
Ty 0x7540 | Temperatura powietrza w pomieszczeniu 0,1°C intl6
T_system przeciwzamarzaniowy 0x7541 Temperat.ura czujnika ochrony przed 0,1°C intl6 R

zamarzaniem
FAN1l.act_AO 0x7542 | Aktualne napiecie wentylatora 1 0,01V uintl6 R
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Lista rejestrow wejsciowych

Rejestr wejsciowy

Adres
rejestr

Opis

Jednostki

Format

R/W

FAN1.stav

0x7543

Status wentylatora 1:
0 =WYLACZONE
1=START2 = Wt.

3 =BtAD

uintlé

FAN2.act_AO

0x7544

Aktualne napiecie wentylatora 2

0,01V

uintlé

FAN2.stav

0x7545

Status wentylatora 2:
0 = WYLACZONE
1=START

2=Wt.

3=BtAD

uintl6é

podgrzewacz.cd_timer

0x7546

Timer chtodzenia wstepnego podgrzewania:
bit 0 - 15 - wartosc¢ timera

1s

uintlé

postheater.cd_timer

0x7547

Timer chtodzenia po nagrzaniu:
bit 0 - 15 - Wartos$¢ timera

1s

uintl6

timer.tryb_letni

0x7548

Timer czasu trwania trybu letniego:
bit 0 - 15 - wartos¢ timera

1s

uintlé

tryb_wzmocnienia_timera

0x7549

Licznik czasu trwania trybu wzmocnienia:
bit 0 - 15 - wartos¢ timera

1s

uintlé

podgrzewacz.timer

0x754A

Timer przekaznika podgrzewania wstepnego:
bit 0 - 15 - wartos¢ timera przekaznika
podgrzewania wstepnego

1s

uintlé

postheater.timer

0x754B

Przekaznik czasowy dogrzewania:
bit 0 - 15 Wartosc¢ timera przekaznika
podgrzewania

1s

uintlé

CZAS_UPLYWU_FILTRA

0x754C

Filtruj aktywny czas timera

1 godz.

uintlé

ags.guard_timer

0x754D

Terminy AQS:
czas ochrony stanu bitu O - 15 - wartos¢ timera

1s

uintlé

afp.timer Wysoki

0x754E

Gorny rejestr timera stanu podgrzewania
wstepnego:
bit 0 - 15 - dolne 16 bitéw wartosci timera

1s

uintlé

afp.timer niski

0x754F

Dolny rejestr timera stanu podgrzewania
wstepnego:
bity 0 - 15 - gérne 16 bitéw wartosci timera

1s

uintlé

act_startup_timer

0x7550

Czas trwania interwatu ochronnego po
ponownym uruchomieniu urzadzenia:
bit 0 - 15 - wartos¢ timera

1s

uintl6

Przekaznik

0x7551

Bity stanu przekaznika:

bit O - stan przekaznika, podgrzewanie wstepne
bit 1 - stan przekaznika po nagrzaniu

bity 2 — 15 — nieuzywane

uintl6e

Stan1

0x7552

Rejestr statusu 1

bit 0 — err_FAN1 (0=0K, 1=btad)
bit 1 — err_FAN2 (0=0K, 1=btgd)
bit 2 — err_Ti (0=0K, 1=btad)

bit 3 — err_Te (0=0K, 1=btad)
bit 4 — err_Ta (0=0K, 1=btad)

uintlé
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Lista rejestrow wejsciowych

Rejestr wejsciowy

Adres
rejestr

Opis

Jednostki

Format

R/W

bit 5 — err_max_Te — przekroczenie
maksymalnej temperatury kanatu (0=0K,
1=btad)

bit 6 — err_AQS1 (0=0K, 1=btad)

bit 7 — err_AQS2 (0=0K, 1=bfad)

bit 8 — Filtr (0O=zamien, 1=0K)

bit 9 — AFP max (0O=nie, 1=tak)

bit 10 — 15 - rezerwa

maksymalny_przeptyw_wentylatora

0x7553

Maksymalny przeptyw wentylatora (przeptyw
przy napieciu sterujgcym 10 V)

uintl6é

Zworki 1

0x7554

Zworki HW (1=JP ustawiony, 0= JP
odmontowany):
bit0—-JP1A
bit1-JP1B
bit2—-JP1C
bit3-JP1D
bit4-JP1E
bit5-JP2 A
bit6—-JP2 B
bit7-JP3 A
bit8—-JP3 B
bit9-JP3C

bit 10-JP3 D
bit 11 -JP4 A
bit 12 -JP4 B
bit 13 -JP5 A
bit 14 -JP5B
bit 15 - JP6

uintlé

Wejscia cyfrowe 1

0x7555

Wartosci wejsciowe cyfrowe (1=aktywne,
O=nieaktywne):

bit 0 — DI-AUTO

bit 1 — EXT1

bit 2 — EXT2

bit 3 — EXT3

bit 4 — EXT4

bit 5—-RFIN1

bit 6 — RF IN2

bit 7 — RF IN3

bit 8 — RF IN4

bit 9 —-TL1

bit 10 — Wi-Fi obecne
bit 11 — BOOTLOADER 1
bit 12 — BOOTLOADER 2
bit 13 do 15 —rezerwa

jednostka
16
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Rejestry DCFG konfigurowalnosci bitowej
Adres
Rejestr wejsciowy rejestr Opis Zakres Format | R/W
Elementy bitowe:
bit 0 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C50
bit 1 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C51
bit 2 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C52
b!t 3- mo;l!wo§c’ regulac!! reJ.estru 0x9C53 1-TAK/O-NIE
bit 4 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C54
. e I .| 1-TAK/O-NIE
bit 5 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C55bit 6 1-TAK/O-NIE
- mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C56 1-TAK/O-NIE
Rejestr 1 0x7700 | bit 7 - mozliwosc regulacji rejestru 0x9C57 uint16 R
. o I 1-TAK/O-NIE
bit 8 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C58
. e . 1-TAK/0-
bit 9 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C59 NIEL-TAK/O-
bit 10 - mozliwosc¢ regulacji rejestru 0x9C5A NIE
bit 11 - mozliwosc¢ regulacji rejestru 0x9C5B 1-TAK/O-NIE
bit 12 - mozliwosc¢ regulacji rejestru 0x9C5C
bit 13 — mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C5D
bit 14 - mozliwosc¢ regulacji rejestru 0x9C5E
bit 15 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C5F
Elementy bitowe:
bit 0 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C60
bit 1 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C61
bit 2 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C62
bit 3 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C63
bit 4 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C64
Rejestr 2 ox7701 | DIt S - moztiwos¢ regulaci rejestru Ox9C65 1-TAK/O-NIE | uintl6 | R
bit 6 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C66
bit 7 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C67
bit 8 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C68
bit 9 - mozliwos¢ regulacji rejestru 0x9C69
bit 10 - konfigurowalnos¢ rejestru 0x9C6A
bit 11 - konfigurowalnos¢ rejestru 0x9C6B
bit 12-15 - rezerwa
Lista rejestrow pamieci masowej UCFG
Wstrzymaj. Adres Domysiny
Zarejestruj rejestr Opis Zakres Wartos¢ R/W
Parametry ustawione na panelu przednim:
bit 0 — wtgczenie zasilania
. 1-Wt./ 0-WVYt. R/W
b!t 1 - AQS auto/manual . 1-AU/O-MAN R/W
bit 2 - aktywnego trybu letniego
. . . , 1-TAK/O-NIE R/WR
panel przedni 0x9C40 bit 3 - automatyczne wytgczenie trybu letniego 1-TAK/O-NIE 2 R/W
s e LTAGONE v
1+ >~ Przycisk dotyxovly blokady 1-BLOKADA/0- R/WR/W
bity 6 - 9 - poziom predkosci wentylatora
. . NIE-- R/W
bit 10 -15 - poziom temperatury
ustaw_CO2 0x9CA1 Wartosc (FOZ, przy ktorej wentylatory sie 400-1000 800 R/W
przetaczajg (1ppm)
Wartos$¢ RH ktorej wt jg si tylat
ustaw_RH 0x9C42 (Oalr(yoéi” » Przy Ktore) wigczajg sie Wentylatory | 450750 650 R/W
,170
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ustaw_Radon 0x9C43 Wartos¢ radonu, przy ktorej wiaczaja sie 100-450 350 R/W
wentylatory (1Bg/m3)
o o ’ o o
Lista rejestrow pamieci DCFG
Adres Domysiny
Wstrzymaj. Zarejestruj rejestr Opis Zakres Wartos¢ R/W
Ustawienia bitow:
bit 0 - 2 - Nieuzywany
bit 3 — ozn. automatycznego R/W
wytaczenia po resecie 1-TAK/O-NIE R
Bity 0x9C50 bit 4 — ozn. ,stale akty\-mjlych . 1-TAK/O-NIE — 3 J/WR/W
wentylatoréw przy minimalnej 0
predkosci 1-BRAK/0-EVE 1 R/W
bit 5 - 6 - Szybkos¢ transmisji Modbus 1-247 R/WR/W
bit 7 — Ustawienie parzystosci Modbus R/W
bit 8 -15 Ustawienie adresu Modbus
corr_ T_ROOM oxgcs1 | Korekta wartosci temperatury -100 - 100 0 R/W
pokojowej (0,1°C)
ustaw_SUMMER_MODE_DURATION | 0x9C52 | Czas trwania trybu letniego (1 s) 3600 — 32400 28800 R/W
XF: 500 -800 | XF:800
B T Napieci | ieB
UMSSI;\IIE_ FigSSEEED 0x9C53 (Oaglle\cll)e wentylatora w trybie Boost Wysokos$é x: | Wysoko$é | R/W
- - ! 600 - 900 x: 900
ustaw_BOOST _ Przeptyw wentylatora w trybie Boost XF: xx — XX XF: xx
MODE_FAN_FLOW 0x9C54 (1m3/h) XH: xx - xx XH: xx R/W
ustaw_BOOST_ .
MODE_DURATION 0x9C55 | Czas trwania trybu Boost (1 s) 30-3600 60 R/W
ustaw_ FAN_OFFSET_STATIC 0x9C56 | Ustawienia rozktadu wentylatora (%) 0-35 0 R/W
ustaw_ FILTER_ . 2k £
LIFETIME 0x9C57 | Zywotnos¢ filtra (1 godz.) 2200 - 8800 4400 R/W
ustaw_ NOMINAL_FLOW 0x9C58 Nominalny przeptyw jednostkowy Jednostki min- R/W
(1m3/h) max
0 =zgodnie z
przetgcznikiem
HW
(przetacznik
ustawiony w
Ustawienie jednostki w 1= lzegglie ,
ustaw_ DIRECTION_L/R 0x9C59 | lewo/prawo/zgodnie z przetacznikiem -8 L 0 R/W
HW przetgcznikiem
HW
(przetacznik
ustawiony w
prawo)
2 =lewy
3= prawo
canie 1 - - -
Factory_reset 0x9C5A Wplsaplg res?tUJe konfiguracjg do 1 0 R/W
wartosci domysinych
Typ_AQS1 0x9C5B | Podtaczony czujnik typu AQS1 0= Zf::;me g 0 R/W
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Typ AQS2

Filter reset

min_airflow

max_airflow

nominal_flow_by EXT4_disable

1=C02
2 = wilgotnos¢
wzgledna
3 =RADON
0 =zgodnie z
HW
- 1=C02
Podtaczony czujnik typu AQS2 2 = wilgotnogé R/W
wzgledna
3 =RADON
Resetowanlle'flltra (wpisz 1, aby 1 R/W
zresetowac filtr)
Ustawianie poziomu niskiego
przeptywu dla jednostek EFF/EHF 0-7 R/W
Ustawienie wysokiego poziomu
przeptywu dla jednostek EFF/EHF 0-7 R/W
Wytacz przetaczanie przeptywu
nominalnego za pomocg EXT4: 01 R/W

0 — Witaczone
1 — Niepetnosprawny
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Bardziej szczegétowy opis znaczenia poszczegdlnych rejestrow

Opis rejestrow wejsciowych

- Status interfejsu uzytkownika
Rejestr statusu interfejsu uzytkownika moze przyjmowac wartosci:
0 = UI_STATE_OFF — jednostka wyfaczona
1 = UI_STATE_SOFT_OFF — Jednostka pozornie wytgczona, pracuje z minimalng predkoscia
2 = UI_STATE_ON_SLEEP — Normalny tryb wtagczania zasilania, jesli nie zostanie nacisniety zaden przycisk
3 = UI_STATE_ON_WAKEUP - tryb normalny wtagczony, stan wybudzenia kontrolera, wyswietla biezgce
ustawienia
4 = Ul_STATE_ON_ERR — Status btedu jednostki
5 = UI_STATE_ACTIVE_LOCK — Aktywna blokada przycisku dotykowego
6 = UI_STATE_LOCK_CHANGE — Status Aktywacja/Dezaktywacja blokady przyciskow dotykowych
7 = UI_STATE_SET_FAN — Tryb ustawiania zakresu wentylatora
8 = UI_STATE_DEFAULT_AIRFLOW — Status ustawienia zakresu wentylatora dla domysinej funkcji przeptywu
powietrza
9 = UI_STATE_SERVICE_MENU — Tryb menu serwisowego
10 = UI_STATE_CUST_MENU_BOOST_FLOW — Menu uzytkownika z ustawieniem przeptywu w trybie Boost
11 = Ul_STATE_CUST_MENU_BOOST_TIME — Menu uzytkownika z ustawieniem czasu trwania trybu
wzmochnienia
12 = Ul_STATE_CUST_MENU_FAN_OFFSET - Menu uzytkownika z ustawieniami dystrybucji wentylatorow
13 = UI_STATE_CUST_MENU_TEMP_AUTO_BYPASS — Menu uzytkownika z ustawieniami temperatury dla
funkcji automatycznego obejscia

- Status wentylatora

Stan wentylacji mozna ocenic:

0 = VENT_STATE_OFF — wentylacja nieaktywna

1 =VENT_STATE_SOFT_OFF — tryb wentylacji, w ktorym wentylatory pracujg na minimalnym poziomie, gdy
jednostka jest wytgczona

2 = VENT_STATE_MAN — tryb wentylacji recznej

3= VENT_STATE_AUTO — Automatyczny tryb wentylacji zgodnie z AQS

4 = VENT_STATE_SUMMER - Tryb wentylacji letni

5 = VENT_STATE_BOOST — Tymczasowy tryb intensywnej wentylacji

6 = VENT_STATE_AFP — Tryb wentylacji podczas ochrony przed mrozem

7 = VENT_STATE_EXT1 — Specjalny tryb wentylacji dla jednostek Ekoair po aktywacji EXT1
8 = VENT_STATE_EXT2 — Specjalny tryb wentylacji dla jednostek Ekoair po aktywacji EXT2

- Status AFP

Stan zabezpieczenia przed zamarzaniem mozna ocenié:

0 = AFP_STATE_OFF — nieaktywna ochrona przed mrozem

1= AFP_STATE_STANDBY — tymczasowo nieaktywna ochrona przed mrozem, oczekiwanie na zadanie
wentylatora

2 = AFP_STATE_1_WO - stan AFP z aktywnym podgrzewaniem wstepnym, wentylatory bez dystrybucji,
pogorszenie AFP
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3 = AFP_STATE_1_BE - stan AFP z aktywnym podgrzewaniem wstepnym, wentylatory bez dystrybucji,
poprawa stanu AFP

4 = AFP_STATE_2A_WO - status AFP ze spadkiem FAN1, aktywne podgrzewanie wstepne, AFP

5 pogorszenie = AFP_STATE_2A_BE - stan AFP ze spadkiem FAN1, aktywne podgrzewanie wstepne, AFP

6 poprawa = AFP_STATE_2B_WO - stan AFP przy wzroscie FAN2, aktywnym podgrzewaniu wstepnym,
pogorszeniu AFP

7 = AFP_STATE_2B_BE — stan AFP przy wzroscie FAN2, aktywnym podgrzewaniu, poprawie stanu AFP

8 = AFP_STATE_2B_BE_PH3 - stan AFP ze wzrostem FAN2, aktywnym podgrzewaniem, poprawa stanu AFP, po
przetgczeniu ze stanu 3

9 = AFP_STATE_3_WO - Stan z wyfaczonym wentylatorem FAN1, nieaktywnym podgrzewaniem wstepnym,
pogorszeniem AFP

10 = AFP_STATE_3_BE — stan z wytgczonym wentylatorem FAN1, nieaktywnym podgrzewaniem wstepnym,
poprawg AFP

11 = AFP_STATE_4 - Stan z wytgczonym wentylatorem FAN1 i FAN2, nieaktywne podgrzewanie wstepne

- Stan AQS
bity 0i 1 — sygnalizujg ogdlny stan AQS
bity 2 i 3 — sygnalizujg stan AQS2
bity 4 i 5 — sygnalizujg stan AQS1

Bity mogg przyjmowac nastepujace wartosci

0 = AQS_STATE_OFF = nieaktywne wymaganie wentylacji zgodnie z czujnikiem AQS

1 =AQS_STATE_ON = aktywne zapotrzebowanie na wentylacje zgodnie z czujnikiem AQS
2 = AQS_STATE_ABSENT — brak czujnika AQS

3 = AQS_STATE_ERR — btad czujnika AQS

- Wybor typu AQS wedtug zworek HW (zworek)

P2 A P4 A
AQS1 = CO2 1 !
AQS1 = RH 0 !
AQS1 = Radon Olub1 0
P2 B P4 B
AQS2 = CO2 1 !
AQS2 = RH 0 !
AQS2 = Radon Olub1 0
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Opis rejestrow pamieci masowej UCFG

Panel przedni

Bit 0 — sygnat wtgczenia zasilania — sygnalizuje, czy urzadzenie jest wiaczone, czy wytgczone (1 =Wt., 0=
WYL.). Urzadzenie mozna wtgczyc¢ lub wytaczy¢ zdalnie poprzez zapis.

bit 1 - flaga AQS auto/manual — sygnalizuje aktualnie wybrany tryb pracy wentylatora (1 = automatyczny,
zgodnie z AQS, 0 = reczny). To ustawienie mozna zmienic¢ za pomoca polecenia.

Bit 2 — flaga aktywnego trybu letniego — sygnalizuje aktywny tryb letni (1 = tryb letni aktywny, 0 = tryb letni
nieaktywny). Poprzez zapis mozna aktywowac/dezaktywowac tryb letni (jesli spetnione sg warunki aktywacji).
Bit 3 —automatyczne wytaczenie flagi trybu letniego — sygnalizuje automatyczne zakoriczenie trybu letniego.
Nie jest uzywany do zapisu. Podczas zapisu pozostaw biezgcg wartos¢ ustawiong na

Bit 4 — flaga aktywnego trybu boost — wskazuje aktywny tryb boost (1 = aktywny tryb boost, 0 = nieaktywny
tryb boost). Zapis umozliwia aktywacje/dezaktywacje (jesli spetnione sg warunki).

bit 5 - flaga blokady przycisku dotykowego — sygnalizuje aktywng blokade , dzieciecg” (1 = blokada przycisku
aktywna, 0 = blokada przycisku nieaktywna).To ustawienie mozna zmieni¢ za pomoca polecenia.

Bit 6-9 — poziom predkosci wentylatora — sygnalizuje aktualnie wybrany poziom predkosci wentylatora.
Mozna zmienic. Nie ustawiaj wartosci 8 dla trybu Boost. Tryb Boost jest aktywowany przez 4

bit 10-15 — poziom temperatury — w przypadku jednostek typu E sygnalizuje aktualnie wybrany poziom
temperatury. To ustawienie mozna zmienic¢ za pomocg polecenia.

Opis rejestrow pamieci DCFG

bity

bit 0 - 2 - nieuzywany - Zastap 0

Bit 3 podczas zapisu — flaga automatycznego wytgczenia po resecie — wskazuje, czy urzgdzenie wytgczy sie
automatycznie, czy przywrdéci do poprzedniego stanu w przypadku nieoczekiwanego resetu (1 = automatyczne
wytaczenie, 0 = poprzedni stan). To ustawienie mozna zmieni¢ za pomoca polecenia.

Bit 4 — flaga wentylatoréw stale aktywnych do predkosci minimalnej — sygnalizuje tryb, w ktérym wentylatory nie
mogg zosta¢ wytgczone. Wentylatory nadal pracujg z minimalng predkoscig (1 = wentylatory zawsze z minimalng
predkoscig, 0 = wentylatory wytgczone). To ustawienie mozna zmienic¢ za pomocg polecenia.

Bit 5-6 — ustawienia szybkosci transmisji Modbus — ustawienia szybkosci transmisji Modbus (0 = wartos¢ zabroniona, 1
= 4800, 2 = 9600, 3 = 19200). To ustawienie mozna zmieni¢ za pomoca polecenia

Bit 7 — Ustawienie parzystosci Modbus — wskazuje ustawienie parzystosci Modbus (0 = parzystos¢ parzysta, 1 = brak
parzystosci). Ustawienie to mozna zmieni¢ za pomocg polecenia.

bit 8-15 ustawienia adresu modbus — sygnalizuje aktualny adres modbus urzadzenia.

W przypadku bitéw od 5 do 15, w przypadku zapisu, jednostka natychmiast zaczyna zachowywac sie zgodnie z nowymi

parametrami. W przypadku zmiany ktéregokolwiek z parametréw, jednostka zazwyczaj przerywa komunikacje do
czasu zmiany parametréw przez urzadzenie nadrzedne sieci.
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Opis, sktadnia i przyktad uzycia uzywanych funkcji Modbus
(0x04) Funkcja odczytu rejestrow wejsciowych

Ta funkcja stuzy do odczytu zawartosci ciagtego bloku rejestréw wejéciowych. Zadanie okre$la adres pierwszego rejestru

i liczbe rejestrow. W odpowiedzi kazdy rejestr odpowiada parze bajtéw.

1) Zadanie PDU

Funkcja Modbus

Adres pierwszego

Liczba rejestrow

rejestru
0x04 zobacz List In. Reg. | od 1 do maks. 13
1B 2B 2B

Przyktad odczytu rejestréw wejsciowych act_CO2 i

act_RH:
akt CO2 Liczba rejestrow =
0x04 - 2
0x75 0x37 0x00 0x02

2) Jednostka PDU odpowiedzi

Funkcja Modbus
0x04
1B

Liczba bajtéw
2*N
1B

Zarejestruj statusy

2*NB

N = Liczba rejestréw (patrz Zadanie PDU)

Przyktad odpowiedzi na odczyt rejestrow wejsciowych act_CO2 i act_RH:

. . s Wilgotnos¢
L 2=
Ox04 iczba bajtow CO2 =980 ppm wzgledna = 335 %o
0x04 0x03 0xD4 |0x01 Ox4F

3) Jednostka PDU odpowiedzi na wyjatek

Funkcja Modbus
0x80 Kod btedu
0x84 1,2,3lub4
1B 1B
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(0x03) Funkcja odczytu rejestréw retencji

Uzyj tej funkcji, aby odczytaé zawartoéé ciggtego bloku rejestréw retencji. Zgdanie okreéla adres pierwszego rejestru i
liczbe rejestréw. W odpowiedzi kazdy rejestr odpowiada parze mieszkan.

1) Zadanie PDU

Funkcja Modbus Adres prlerwszego Liczba rejestrow
rejestru
0x03 zobacz Listg rej. od 1 do maks. 13
trzymanych.
1B 2B 2B

Przyktad odczytu rejestréw retencji set_CO2 i set_RH:
Ustaw_CO2 Liczba rejestrow =
0x03 2

0x9C 0x41 0x00 0x02

2) Jednostka PDU odpowiedzi

Funkcja Modbus Liczba bajtow Zarejestruj statusy
0x03 2*N
1B 1B 2*NB
N = Liczba rejestréw (patrz Zadanie
PDU)

Przyktad odpowiedzi na odczyt rejestrow retencji set_CO2 i set_RH:
Liczba bajtéw C02=750 RH=550
0x06 0x02 OXEE 0x02 0x26

0x03

3) Jednostka PDU odpowiedzi na wyjatek

Funkcja Modbus
0x80 Kod btedu
0x83 1,2,3lub4
1B 1B

17/18



Instrukcja obstugi
WIFI-Modbus — komunikacja

2KKO

(0x10) Funkcja zapisu wielu rejestrow retenc;ji

Uzyj tej funkcji, aby zapisac ciagty blok rejestréw retencji. Zadanie okreéla adres pierwszego rejestru do zapisu, liczbe
rejestrow oraz wartosci do zapisu. Standardowa odpowiedz zawiera adres poczatkowy i liczbe zapisanych rejestrow.

1) Zadanie PDU

Funkcja Modbus Adres r‘rlerwszego Liczba rejestrow Liczba bajtow arejestruj
rejestru statusy
0x10 zobacz Listg rej. od 1 do maks. 11 2*N
trzymanych.
1B 2B 2B 1B 2*NB
N = Liczba rejestrow
Przyktad zapisu rejestrow pamieci set_FILTER_LIFE_TIME
Liczba Liczba
Ustaw_FIL_LT | rejestrow = | bajtéow = | 8800 godzin
0x10
1 2
0x9C Ox55 | 0x00 O0x01| 0x02 0x22 0x60

2) Jednostka PDU odpowiedzi

Funkcja Modbus Adres pllerwszego Liczba rejestrow
rejestru
zobacz Zadanie zobacz Zadanie
0x10 PDU PDU
1B 2B 2B

N = Liczba rejestrow

Przyktad odpowiedzi na polecenie zapisu do rejestrow pamieci masowej

set_FILTER_LIFE_TIME:

0x10

Ustaw_FIL_LT

0x9C 0x55

Liczba rejestrow =
1

0x00 0x01

3) Jednostka PDU odpowiedzi na wyjatek

Funkcja Modbus
0x80 Kod btedu
0x90 1,2,3lub4
1B 1B
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